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  השדה המגנטי שיוצר זרם חשמלי

  :הקדמה
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 1תרגיל 

x,כיוונים בנתונה טבלה אינסופית  y  בעלת עוביd בכיוון z, אשר דרכה עובר זרם חשמלי בעל צפיפות 

  :י"זרם הנתונה ע

2

0
ˆ( )j z j z y=

�
  

  

   במרחבלחשב את השדה המגנטי •

  1 פתרון
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  :חוק אמפר
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  :מצד שמאל של חוק אמפר
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  :מצד ימין של חוק אמפר
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  :מצד שמאל של חוק אמפר
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  :מצד ימין של חוק אמפר
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  .הבנויה משתי קשתות של מעגל ושני רדיוסים, Iושאת זרםנתונה מסגרת נ

  

  .O השדה המגנטי בנקודה לחשב את

 2 פתרון

  .ẑנבחר מערכת צירים גלילית כך שהחוצה מהדף יהיה הכיוון החיובי של ציר 

  .נחשב את תרומת השדה מכל חלק בתיל

  .ראשית נחשב את כיוון השדה הנוצר מכל חלק בתיל
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  סבר-נשתמש בביו
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  .I הנושא זרם Lאורך על  בסופיממרכז תיל R המרוחקת,  Pבנקודה  לחשב את השדה המגנטי
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  .Iזרם  הנושא אינסופי מתיל Rבמרחק  קיבלנו את השדה המגנטי
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