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יחידות 

 mks cgs  יחס

dyne 510Nניוטון כוח  dyne 

100m סנטימטרמטר מרחק  cm 

1000kgגרם ג "קמסה  gram 

שדה חשמלי 
N

C
 /dyne esu  

C - coulomb esu 93מטען  10C esu 

U Joule erg 710J אנרגיה Wעבודה  erg 

,פוטנציאל חשמלי  ,V   Volt statvolt 
1

300
V statvolt 

Watt secואט הספק 

erg 710
sec

erg
W  

קיבול 

 (תמיד חיובי)

coulomb
Farad

Volt
 119 סנטימטר 10F cm 

J 2 צפיפות זרם 2sec

C A

m m
 

2sec

esu

cm
  

I זרם sec

C
Amper 

sec

esu
 

93 10
sec

esu
A  

 - מוליכות סגולית 
1A

Vm m



 
1

sec
  

Rהתנגדות   
sec

cm
  

Bשדה מגנטי  
2

[ ]

/

/ sec
Tesla

c m
T

m
 

dyne
Gauss

esu
 410T Gauss 

Wb 2וובר  שטף מגנטי 

Gauss

cm
 8

2
10

Gauss
Wb

cm
 

 (הנרי)M Hמקדם השראות 
2sec

cm
 

2
12 sec

1.113 10H
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